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El especialista que lo puede todo KRONES Robogrip

Cuando se trata del encajonado y de
la paletizacién, no hay nadie como el
Robogrip. No importa si se trata de
cajas, cartones, bandejas, barriles,
sacos o envases individuales, el robot
multifacético encajona o desencajona
todo lo que tenga a mano. Pero eso
no es todo: También cuando se trata
de la paletizacion o despaletizacién
individual, por capas o por filas,
puede contar con el Robogrip. Como
verdadero multitalento supera inclu-
so las mas exigentes combinaciones
de tareas. Haga sencillamente la
prueba: cuando se trata del encajo-
nado y de la paletizacion, el Robogrip
tiene fuertemente las riendas del
asunto.




Datos e informacion técnica

Principio de funcionamiento

El brazo del robot se encuentra alo-
jado en un zdcalo estable y tiene un
radio de giro de 180° en ambos sen-
tidos. Los movimientos de todos los
ejes rotativos se realizan mediante
accionamientos sin juego con servo-
motores directamente montados. El
cabezal de agarre est4 fijado median-
te un cierre central y en opcién, se
ofrece como herramienta fijamente
montada o con un acoplamiento
autocentrado de cambio rapido. El
principio de agarre siempre se adapta
al campo de aplicacién especifico.

En las tareas combinadas se utilizan
herramientas multifuncionales.

Campo de aplicacion

El Robogrip supera una multitud de
tareas de encajonado, paletizaciéony
de clasificacién como por ejemplo:

Bl Paletizacion de embalajes por filas
y de forma individual
MW Paletizacion por filas de embalajes
retornables
B Levantamiento o colocacién de
capas enteras o filas de envases
B Encajonado y desencajonado de
capas enteras, de filas o de envases
individuales
B Abastecimiento del almacén de la
embaladora con cartones troque- Robogrip con
lados
B Procesamiento de formatos espe-
ciales como kegs y sacos
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Caracteristicas de construccion

B Robot de brazo articulado con
opcionalmente cuatro o seis ejes

M Construccion robusta de fundicion

Bl Ejes de movimientos superpuestos
y libremente programables

Ml Sistema de accionamiento prote-
gido contra salpicaduras de agua 'y
polvo

B Servomotores libres de mante-
nimiento en todos los ejes de
movimiento

B PLCintegrado en el zécalo del
robot

M Durante la operacién normal, se
realizan solamente frenados eléc-
tricos, o sea, libres de desgaste

Bl Freno de retencién mecanico al
desconectar el robot

W Engranajes cicloides sin juego con
alojamiento integrado de rodillos
transversales

B Acoplamientos estandarizados del

cabezal de agarre Gama de rendimientos
Modelo Rendimiento Fuerza portante (kg) Area de oscilacién
(impulsos por hora)
Robogrip de 4 ejes 550 300 360°
500 450
500 700

Robogrip de 6 ejes 450 200 360°



Ejemplos practicos de aplicacion
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Paletizacion de embalajes

Mediante un cabezal de agarre por
sujecion el Robogrip toma los emba-
lajes por filas y los deja en el palet. El
cabezal de agarre combinado girable
permite establecer también forma-
ciones de capas de unién y colocar

Estacion de
giro

Transportador
de paraday
separacion

placas intercaladas. El mismo Robo-
grip toma el palet de un bastidor
centrador y lo coloca en la estacién
de paletizacion.
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de cartén

Encajonado y paletizacion
combinados

A través de una mesa con vias los
envases llegan a la paletizadora.
Segun la tarea a cumplir el Robogrip
toma el cabezal de agarre adecuado
encajonando las botellas en cajas de
cartén o de plastico. Después del pro-
ceso de encajonado coloca los emba-
lajes en el palet mediante los ele-

Preparacion de  Robogrip
embalajes

v ¥

Centrado movido
sincrénicamente

mentos de la herramienta combinada
correspondientes a la paletizacién.
Un centrado de capa movido para-
lelamente apoya la paletizacién de
los embalajes. La despaletizacion y el
desencajonado de cartones o cajas

se desarrollan simultdaneamente y en
orden inverso.



Ejemplos practicos de aplicacion
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Clasificacion de cajas con envases
vacios

Debido a su concepto flexible, esta
variante sirve 6ptimamente para la
utilizacién en el almacén. Los dife-
rentes tipos de envases y de cajas
son conducidos mediante transpor-
tadores al Robogrip que combina
embalajes de un solo tipo y los deja
en palets.

El mismo Robogrip toma los palets
de un bastidor centrador y los coloca
sobre las diferentes vias de transpor-
te.
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Paletizacion de tipos

Los diferentes tipos de embalajes
entran sobre un transportador
comun de alimentacion, se identifi-
can mediante un sistema de lectura
de cédigos de barras y a continuacion
son distribuidos por varias vias. Un
sensor detecta el estado de ocupa-
cién de cada transportador de entra-
day pasa esta informacién al mando

Tipo A
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Palets vacios  Placas intercaladas

del robot. Dependiendo del grado de
ocupacion el Robogrip paletiza enton-
ces los embalajes segun su tipo.



Las posibilidades de construccién
de los cabezales de agarre son (casi)
ilimitadas. A continuacién, algunos

ejemplos de la multitud de variantes:

Cabezal de agarre por listones

B Toma las capas de envases nue-
vos preagrupados y las deja en el
palet.

H Coloca las placas intercaladas,
bandejas y bandejas invertidas
mediante los cabezales de agarre
con ventosas ofrecidas opcional-
mente.

Cabezal de agarre por sujecion

B Toma capas completas con emba-
lajes retornables por los cuatro
lados.

B Procesa también cajas llenas con
el cabezal de agarre con ganchos
ofrecido en opcion.

Cabezal con persiana

M Deja los embalajes de forma pro-
tectora y sin presion en el palet.

M Sirve especialmente para embala-
jes muy sensibles.

Cabezal de agarre con sistema de
vacio para cajas de cartén

M Paletiza los cartones mediante
ventosas.

B Toma también varios cartones a la
vez, dependiendo de la formacién
de la capa.

Bl Coloca las cajas de cartén con-
junta o individualmente en una
formacion de union.




Herramientas de agarre

Cabezal de agarre combinado

B Permite encajonar y paletizar con
un solo cabezal de agarre.

B Toma los envases del transporta-
dor mediante las tulipas encajona-
doras y los deja en cajas o carto-
nes.

B Toma embalajes con un gancho
integrado y los combina en la for-
macién de capa deseada.

Cabezal de agarre combinado con
funcién de sujecién y posicionador de
placas intercaladas

B Toma los multipacks por filas y los
paletiza.

H Tiene segmentos sujetadores de
ajuste automatico.

B Procesa también placas intercala-
das con las ventosas integradas.

Cabezal de agarre para sacos

B Toma sacos y los deja con la for-
macién deseada en los palets.

MW Utiliza un cabezal de agarre de
vacio con una tulipa de aspiracién
grande o con un elemento de aga-
rre mecanico.

Cabezal de agarre por sujecion para
barriles

M Paletiza barriles.
B Se ajusta variablemente a diferen-
tes tamanos de barriles.
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Equipo suplementario

Sistema automatico de deteccién

Para procesar barriles y kegs, el Robo-
grip puede ser equipado opcional-
mente con un sistema de deteccion
automatico.

Este determina mediante un escaner
por laser de dos dimensiones la posi-
cién exacta y, en caso de necesidad,
el tamafo de los barriles en el palet.
Basandose en estas informaciones,
el Robogrip puede tomar cada barril
por separado de forma dirigida y
colocarlo en un transportador de
salida. Mientras tanto un sistema
con camara comprueba mediante un
proceso luminico si la boca del barril
respectivo se encuentra en la parte
superior. Si no es este el caso, auto-
maticamente le da la vuelta. Ya que
este sistema reconoce la posicién de
cada barril, ahorra un centrado meca-
nico de los palets.

Cambio de formato automatico

Mediante el sistema automatico de
cambio, el Robogrip sustituye los
cabezales de agarre de forma auténo-
ma sin intervencién de un operador.
Para guardar y transportar los cabe-
zales de agarre se ofrecen tres posi-
bilidades:

Bl Estaciones de cambio fijas en el
radio de accion del robot

W Carros de fondo transportables

H Desplazamiento de las estaciones
de cambio en el transporte de
palets
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Cambio automdtico del cabezal de agarre



Manejo

B Operacién sencilla mediante pan-
talla tactil

M Indicacién de todos los datos rele-
vantes de operacion

B Puntos de operacién y de manteni-
miento facilmente accesibles

B Posibilidad de operacién y parame-
trizacion mediante el teleservicio

Sistema de proteccion

El Robogrip esta rodeado por una
cerca protectora estable con una
puerta con cierre eléctrico. Cuando
ésta se abre el robot se para.

Una reja
protectora
estable rodea el
Robogrip.




B Ocupa muy poco espacio

Debido a su construccién compac-
ta, el Robogrip entra en espacios
pequenos y en naves bajas.

Movimientos precisos y
protectores de los productos
Siendo accionado por servomoto-
res, el Robogrip realiza movimien-
tos exactos y protectores con los
productos.

Amplio campo de aplicaciones
Encajonar, paletizar, clasificar: el
robot sirve para las mas diversas
tareas realizando también unas
funciones combinadas exigentes
de forma fiable y segura.

B Equipo individual

Para el Robogrip existe un gran
nimero de herramientas de aga-
rre muy diversas combinandolos
consigue el robot individual que
cumple con sus exigencias al cien
por cien. Los especialistas de pro-
ductos de KRONES les aconsejan
gustosamente acerca de la mejor
solucién para Ud.

Poca necesidad de mantenimiento
El Robogrip destaca por unas redu-
cidas exigencias de mantenimien-
toy por un elevado grado de dis-
ponibilidad. Esto es posible gracias
a los servoaccionamientos libres
de mantenimiento y el reducido
ndmero de piezas de desgaste.
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Contacto

[] visita de un asesor personal

[] Otro material para informarse

[ ] Sefor [ ] sefiora

Nombre

Apellidos

Empresa

Calle, nimero

C.P. Localidad

Pais

Teléfono

E-Mail

Interlocutor en KRONES (si se conoce)

» Enviar por E-Mail

LCS Lifecycle Service

LCS

Cada empresa y cada ubicacién

son Unicas. Mediante una acertada
seleccion entre los productos que
forman la oferta de LCS Services y
de LCS Parts + Software Ustedes re-
ciben exactamente las prestaciones
que necesitan. Y ademas se sirven
de nuestros extensos conocimientos
adquiridos durante la operacién de
lineas de produccién de bebidas y
alimentos, pero también de los secto-
res industriales cosmético, quimico y
farmacéutico.

» mas...

Total Cost of Ownership
T C O (costo total de la propie-
dad)

El cliente se encuentra en el punto
de mira de la estrategia de productos
de KRONES. Por esta razén muchas
ideas nuevas nacen del estrecho con-
tacto in situ con el cliente que tienen
nuestros colaboradores del servicio
posventa y los de ventas. Los departa-
mentos de investigacién y desarrollo
de KRONES desarrollan entonces los
productos adecuados, siempre bajo
la premisa de reducir los costos de
operacion y de materias primas (Total
Cost of Ownership) del cliente.

» mas...

KRONES AG Teléfono +49 9401 70-0
Bohmerwaldstrale 5 Telefax +49 9401 70-2488
93073 Neutraubling E-Mail info@krones.com
Alemania Internet www.krones.com

enviro

KRONES significa maquinaria inno-
vadora y lineas de gran prestacion.
enviro nos permite demostrar que se
pueden lograr bajos costos mediante
reduccién del consumo de energia

y una utilizacién moderada de los
recursos naturales. Con un disefio

de maquinas inteligentes y maximo
nivel tecnolégico, logramos al mismo
tiempo una larga vida util y garanti-
zamos la eficiencia econémica consi-
guiendo una 6ptima ergonomia y la
seguridad del personal de mandoy la
de mantenimiento.

» mas...

W KRONES
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